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(57) Abstract: Tlie invention relates to a connecting device 

(1) for spinal osteosjmthesis, comprising an osseous anchoring 
means (3), a connector (4) that accommodates a joining shaft 

(2) and is fixed to one end of the anchoring means (3), and 
a tightening means (5) for immobilizing the joining shaft (2). 
The inventive connecting device (1) is characterized in that the 
connector (4) is fixed to the anchoring means (3) with the aid of 
a pin (6) that penetrates the anchoring means (3) and embodies 
a pivot joint. Furthermore, said device (1) comprises a means 
for stabilizing the connector relative to the anchoring means 
when the device is implanted in the patient, said stabilizing 
means being located on the plane encompassing the shaft and 
the anchoring means. 

(57) Abrege : La prfisente invention se rapporte k un dispositif 
de connexion (1) pour Tosteosynthese rachidienne comprenant 
un moyen d'ancrage (3) osseux, un connecteur (4) destine k re- 
cevoir une tige de liaison (2) et assemble avec une extremite 
du moyen d'ancrage (3), ainsi qu'un moyen de serrage (5) pour 
immobiliser la tige de liaison (2), caracteris^ en ce que I'assem- 
blage du connecteur (4) el du moyen d'ancrage (3) est assure 
par un axe (6) traversant le moyen d'ancrage (3), ledit axe (6) 
constituant une liaison pivot, et en ce que le dispositif (1) com- 
porte un moyen de stabilisation, dans le plan contenant la tige et 
le moyen d'ancrage, du connecteur par rapport au moyen d'an- 
crage lorsqu'il est implante sur le patient. 
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Dispositif de connexion pour osteosynthese rachidienne 

La presents invention se rapporte au domaine de 
1' osteosynthese rachidienne destinee ^ la chirurgie du 
5 rachis pour la correction et la stabilisation de la colonne 
vertebrale . 

La presente invention se rapporte plus 
particulidrement k un dispositif de connexion pour 
I'ostgosynthSse rachidienne comprenant un moyen d'ancrage 
10 osseux, un connecteur destine ^ recevoir une tige de 
liaison et assemble avec une extremite du moyen d'ancrage, 
ainsi qu'un moyen de serrage, pour immobiliser la tige de 
liaison. 

15 II est connu dans I'art antirieur de nombreux 

systdmes pour corriger ou stabiliser la colonne vertebrale 

II est propose dans le certificat d'utilite 
allemand DE4107480 une vis a os destinee a la fixation d'un 
dispositif pour corriger et stabiliser la colonne 

20 vertebrale. Pour ce faire, ladite vis k os est constitute 
d'une t%te prtsentant une zone tvidte seraicirculaire 
destinee a recevoir la tige de liaison. Ladite tige de 
liaison est bloquee sur la t§te de la vis a os par une 
pi^ce de fermeture en forme sensiblement de U, ladite piece 

25 de fermeture formant pince sur la tete de ladite vis. 

Le probldme qui se pose avec cette .solution est que 
la tige n'est pas stabiliste dans le basculement dans le 
plan contenant la tige de liaison et passant par la vis k 

OS. 

30 II est egalement propose, dans la demande de brevet 

europeen EP0614649 une vis i os comprenant un element vis 
presentant une partie filetee et une t%te qui possdde une 
partie en forme de segment spherique, et une piece 
receptrice cylindrique destinee a recevoir la tSte de 

35 1' element vis et une barre qui doit etre assembiee a la vis 
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^ OS. Ladite piSce rSceptrice presente, & une de ses 
extremites, xin premier pergage destine a laisser passer la 
partie filetee de 1' Element vis, une partie de forme 
spherique creuse destinee a 1' application de la tete, un 
5 second pergage ouvert forme i 1' oppose du premier pergage 
et destin^ a 1' introduction de la partie filete munie de la 
t§te. Ladite piece r^ceptrice presente en outre une section 
sensiblement en forme de U possSdant devix branches libres 
munies d'un filetage ext^rieur et un filetage intirieur, et 

10 dans laquelle sont prevus un ^l^ment de pression agissant 
sur la t§te, une vis de coincement vissee sur le c3te 
ouvert, au-dessus de la barre destinee a etre plac^e dans 
la section en forme de U, et un icrou de blocage visse sur 
le filetage exterieur des branches de ladite pidce 

15 r^ceptrice. 

Les dispositifs de I'art antirieur pr^sentent 
cependant des inconvenient s . D'une part, les mouvements 
permis sur les vis k os restent relativement faibles en 
particulier dans le plan frontal. II en decoule alors des 

20 difficult^s pour manipuler, et notamment monter ou d^monter 
les tiges de liaison sur les vis a os, D' autre part, lors 
de la chirurgie de reprise, le devissage de la vis a os 
peut s'averer difficile du fait d'un non-alignement du 
moyen d' entrainement de la vis avec la tete receptrice de 

25 la tige de liaison. 

La presente invention entend rem^dier aux 
inconv^nients de I'art ant^rieur en proposant un dispositif 
de connexion permettant d' augmenter le d^battement du 
30 connecteur maintenant la tige de liaison, sur le moyen 
d'ancrage utilisS sur les vertebres. 

La presente invention a pour but ainsi d'offrir un 
dispositif permettant une manipulation aisee, et plus 
particuliere de faciliter le montage et demontage de la 
35 tige de liaison sur le moyen d'ancrage, ainsi que de 
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faciliter le devissage du moyen d'ancrage lors de 
1' operation de chirurgie de reprise. 

Pour ce faire, la present e invention est du type 
5 decrit ci-dessus et elle est remarquable, dans son 
accept ion la plus large, en ce que 1 ' assemblage du 
connecteur et du moyen d'ancrage est assure par un axe 
traversant le moyen d'ancrage, ledit axe constituant une 
liaison pivot, et en ce que le dispositif comporte un moyen 

10 de stabilisation, dans le plan contenant la tige et le 
moyen d'ancrage, du connecteur par rapport au moyen 
d'ancrage lorsqu'il est implant^ sur le patient* 

De preference, le connecteur coopdre avec ledit axe 
avec un degre de rotation par rapport a la direction 

15 axiale, et un debattement angulaire par rapport i au moins 
une direction perpendiculaire. 

Avantageusement , le connecteur coopdre avec ledit 
axe avec une amplitude de rotation par rapport S la 
direction axiale comprise entre 90 et 180° et 1' amplitude 

20 du debattement angulaire par rapport k au moins une 
direction perpendiculaire est comprise entre 20 et 60®. 

De preference, la partie de I'axe destinee a etre 
dispos6e dans ledit moyen d'ancrage presente une convexite 
repartie uniform^ment sur la circonf erence dudit axe (6) 

25 pour permettre un debattement angulaire dudit axe (6) sur 
ledit moyen d'ancrage par rapport k une direction 
perpendiculaire audit axe. 

Selon un premier mode de realisation de 
1' invention, ledit moyen de stabilisation est constitug par 

30 le fait que ledit axe presente une direction axiale 
paralieie k la direction axiale de ladite tige de liaison, 
autorisant un degri de rotation axial seulement, k 
1' exclusion d'un basculement dans le plan perpendiculaire a 
la tige. 
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Avantageusement; la partie de I'axe destines a §tre 
disposes dans Isdit moysn d'ancrags prissnts uns convsxite 
repartis unif ormement sur la circonf ersnce dudit axe pour 
permsttre un debattement angulaire sagittal dudit axe sur 
5 ledit moyen d'ancrage. 

Selon une premiere variante du premier mode de 
realisation de 1' invention, ledit connecteur comporte une 
surface d'appui sur laquelle la tige de liaison s'appuie, 
ladite surface d'appui Stant configur^e de mani^re & 
10 permettre un mouvement angulaire sagittal supplementaire de 
ladits tige ds liaison par rapport audit moysn d'ancrage. 

Avantageusement, ladite surface d'appui est de 
forme bombee ou consiste en un element formant berceau 
dispose dans le connecteur, ledit element formant berceau 
15 pr^sentant un logement inferieur coop6rant avec le 
connecteur de mani^re k permettre le mouvement angulaire 
sagittal supplementaire, et un logement sup6rieur destine S 
recevoir la tige de liaison. 

Selon une seconde variante du premier mode de 
20 realisation de 1' invention, le connecteur est traverse par 
un element intermediaire recevant ladite tige de liaison 
(2), ledit element intermediaire traversant pressntant un 
logsment infsrisur cooperant avec I'extremite dudit moyen 
d'ancrage de maniere i permettre le verrouillage de tous 
25 les degres de liberte de rotation dudit dispositif . 

Avantageusement, ledit element intermediaire 
traversant presente une face superieure de forme bombee 
permettant le mouvement angulaire sagittal de ladite tige 
de liaison par rapport audit connecteur ou consiste en un 
30 element traversant formant berceau permettant le mouvement 
angulaire sagittal de ladite tige de liaison par rapport 
audit connecteur - 

Avantageusement, le logement inferieur dudit 
element intermediaire traversant presente au moins une zone 
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crantee ou striee. De meme, I'extremite du moyen d'ancrage 
est sur tout ou partie crantee ou striee. 

Selon iin second mode de realisation de I'invention, 
5 ledit moyen de stabilisation est constitu6 par le fait que 
ledit axe presente xme direction axiale perpendiculaire a 
la direction axiale de ladite tige de liaison et en ce que 
le dispositif comprend des moyens de blocage pour bloquer 
le mouvement de pivotement du connecteur sur ledit moyen 

10 d'ancrage. 

De preference, la partie de I'axe destin^e a §tre 
disposes dans ledit moyen d'ancrage presente une convexite 
repartie xinif ormement sur la circonf erence dudit axe pour 
permettre un dgbattement angulaire frontal dudit axe sur 

15 ledit moyen d'ancrage. 

Avantageusement, les moyens de blocage consistent 
en une pidce t raver sant le connecteur, ladite pidce 
traversante pr^sentant une face inf€rieure constitute d'un 
logement coopSrant avec l'extr§mit6 dudit moyen d'ancrage 

20 et une face suptrieure recevant ladite tige de liaison, de 
maniSre i permettre le verrouillage de tous les degres de 
liberty de rotation dudit dispositif. Dans un premier 
example de realisation, la pi^ce traversante presente une 
face superieure de forme bombee. Dans un autre exemple de 

25 realisation, la piece traversante consiste en un Element 
formant berceau lequel pr6sente sur sa face superieure un 
logement recevant ladite tige de liaison. 

Avantageusement, le logement de la face inferieure 
de ladite piece traversante est au moins en partie crantee 

30 ou striee. De mime, I'extremite dudit moyens d'ancrage en 
contact avec la pidce traversante est au moins en partie 
crantee ou striee. 

Avantageusement, ledit axe presente sur tout ou 
partie de sa surface des stries longitudinales . 
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Avantageusement, ledit axe traverse I'extremiti du 
moyen d'ancrage et coopere avec deux ferous prevus dans des 
branches du connecteur lesquels presentent des sections 
compl6mentaires k la section de I'axe (6), lesdites 
5 branches etant disposees de part et d' autre dudit axe. 

Avantageusement , le moyen d'ancrage est une vis 
laquelle pr€sente une partie filet^e et une tSte sph^rique 
pourvue d'une cavity pour recevoir en partie ledit axe 
cylindrique, 

10 Avantageusement, le connecteur est constitue d'une 

piece riceptrice en forme sensiblement de U destinee a 
recevoir une extremite dudit moyen d'ancrage pourvu de 
I'axe et la tige de liaison, et d'une piece de fermeture en 
forme de U inverse, ladite piece de fermeture venant 

15 s'emboiter . sur la piSce r^ceptrice pour maintenir la tige 
de liaison sur la partie r€ceptrice dudit connecteur par 
1' intejnnSdiaire dudit moyen de serrage. 

La pr^sente invention se rapporte Sgalement k un 
20 syst^me pour ostiosynthise sur la colonne vert^brale, en 
particulier pour la stabilisation des vert^bres comprenant 
au moins une tige de liaison et au moins deux dispositifs 
de connexion selon I'une quelconque des revendications 
precedentes, lesdits dispositifs de connexion etant 
25 susceptibles d'etre chacun ancres dans une vertdbre. 



On comprendra mieux 1' invention k I'aide de la 
description, faite ci-aprSs a titre purement explicatif, 
30 d'lm mode de realisation de 1' invention, en reference aux 
figures annex6es : 

1. la figure 1 illustre une vue iclatie en 

perspective d'un dispositif de connexion et d'une tige de 
liaison selon un premier mode de realisation de 1' invention 



35 
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2 . la figure 2 illustre une vue en 

perspective du dispositif de connexion et de la tige de 
liaison de la figure 1 assembles ; 

3, la figure 3 illustre une vue en coupe en 
5 perspective du dispositif de connexion de la figure 2 avec 

la tige de liaison ; 

4, la figure 4 illustre une vue de c6te du 
dispositif de connexion sans la tige de liaison, ledit 
dispositif de connexion pr§sentant \m d^battement angulaire 

0 frontal ; 

5 . la figure 5 illustre une vue en coupe 

axiale de face du dispositif de connexion et de la tige de 
liaison de la figure 2 ; 

6 . la figure 6 illustre une vue en coupe 
5 axiale de face du dispositif de connexion de la figure 5 

pourvu de la tige de liaison, pr^sentant un premier 
debattement angulaire sagittal ; 

7. la figure 7 illustre une vue en coupe 
axiale de face du dispositif de connexion de la figure 5 

0 pourvu de la tige de liaison, ledit dispositif de connexion 
presentant un debattement angulaire sagittal maximum ; 

8. les figures 8 et 9 illustrent une vue en 
perspective d'un element formant berceau du dispositif de 
connexion respect ivement selon deux variantes de 

5 realisation de 1' invention ; 

9 . la figure 10 illustre une vue en 

perspective d'un axe traversant du dispositif de connexion 
selon une variante de 1' invention ; 

10. les figures 11 et 12 illustrent une vue 
0 en perspective d'un moyen d'ancrage du dispositif de 

connexion selon deux variantes de realisation de 
1' invention ; 

11. la figure 13 illustre une vue en coupe en 
perspective du dispositif de connexion pourvu d'une tige de 

5 liaison selon un autre mode de realisation de 1' invention. 
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La figure 1 illustre une vue eclat^e d'un 
dispositif (1) de connexion pour 1 ' ost^osynthdse 
rachidienne selon 1' invention. Ledit dispositif de 
connexion (i) est represents avec une tige de liaison (2) 
de vertibres. 

Ledit dispositif de connexion (1) comprend un moyen 
d'ancrage osseux (3) et un connecteur (4) de tige de 
liaison (2). Ledit dispositif (1) comprend en outre un 
moyen de serrage (5) pour immobiliser le moyen d'ancrage 
(3) et le connecteur (4) maintenant la tige de liaison (2) . 

Avantageusement, ledit moyen d'ancrage osseux (3) 
consiste en une vis osseuse (3) const ituee d'une partie 
filetSe (9) et, a I'une des extrSmitSs, d'une t§te 
15 spherique (7) . La tite (7) de ladite vis (3) est pourvue 
d'une cavity (8) destinie li gtre traversSe par un axe (6) 
cylindrique. La liaison entre la cavity (8) et I'axe (6) 
est realisSe de fa<?on a permettre un mouvement de rotation 
dudit axe (6) dans ladite cavity (8). Pour ce faire, 
I'homme du metier pourra en particulier jouer sur les 
dimensions de la cavitg (8) formSe dans la tgte (7) de la 
vis (3) et/ou dudit axe (6). Par exemple, des chanf reins 
d'entrge pourront gtre realises dans la cavite (8) de la 
tate (7) de la vis (3) afin de permettre un debattement 
25 angulaire dudit axe (6) accru. 

En outre, il sera %alement possible d'utiliser un 
axe (6) presentant une surface non plane comme on le verra 
plus loin dans la description afin de permettre de 
contr61er le mouvement entre ledit axe (6) et ladite cavitg 
30 (8). 

Ledit axe (6) prisente avantageusement sur sa 
circonfSrence une portion centrale (60) bombSe. Ladite 
portion centrale (60) est sgparee de part et d' autre des 
• portions d'extrSmitS (61, 63) par une gorge (62). Ainsi, 
35 lorsque I'axe (6) est positionnS au travers de la cavitg 
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(8) formee dans la tete (7) de la vis (3) , la portion 
centrale (60) est disposes dans ladite cavite (8) . 

Le connecteur (4) , destine a connecter la tige de 
liaison (2) a ladite vis (3) comprend deux pieces, une 
5 pidce r^ceptrice (41) et une piece de fermeture (42) . 

La piece receptrice (41) presente sensiblement tme 
forme de U. Ladite piece (41) est constituee en particulier 
de deux branches (410, 411) sensiblement en forme de chape. 
Lesdites branches (410, 411) , dispos^es sym^tricjuement 
10 I'une S 1' autre, sont jointes I'une a 1' autre par deux 
parois de raccordement (412, 413) laterales. 

L'extremite inferieure de chacune desdites branches 
(410, 411) est pourvue respect ivement d'un trou (414) , 
lesdits trous (414) presentant des sections complementaires 
15 k la section de I'axe (6), pour Stre avantageusement mont6 
serr^ sur le connecteur (4) . 

L'gcartement entre chacune des extr€mit^s desdites 
branches (410, 411) munies desdits trous (414) d^finit un 
espacement suffisant pour recevoir la tete (7) de ladite 
20 vis (3) lors de 1' assemblage de la tige de liaison (2) sur 
la vis (3) par 1' intermediaire dudit connecteur (4) et ce, 
C[uelle que soit la position angulaire de ladite vis (3) . 

L' espacement superieur defini par lesdites branches 
(410, 411) en forme de U et les parois de raccordement 
25 (412, 413) definit un logement (415) de reception pour la 
tige de liaison (2) . 

La pi^ce de fermeture (42) dudit connecteur (4) est 
de fome g6n6rale en U dont l'extremite des branches (420, 
421) est pourvue respect ivement d'xin gpaulement (422) arqu6 
30 vers I'int^rieur desdites branches (420, 421) en U. Les 
dimensions et les formes des branches (420, 421) et des 
6paulements (422) sont d^terminees de fagon i permettre la 
mise en place et 1 ' emboitement de la pidce de fermeture 
(42) sur la piece receptrice (41) . 
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La piece de fermeture (42) presente sur le fond 
forme par les branches (420, 421), un logement (423). 
Avantageusement, ledit logement (423) comporte vin taraudage 
(non represente) pour recevoir ledit moyen de serrage (5) , 
5 lequel permet le verrouillage definitif de ladite piece de 
fermeture (42) par serrage dudit moyen de serrage (5) . 

Un Aliment intermgdiaire traversant (10) formant 
berceauest dispose entre la pi^ce r^ceptrice (41) et la 
tige de liaison (2) . Ledit ^l^ment berceau (10) presente 

10 sur sa face inf^rieure un logement (11) concave, ledit 
logement (11) etant dimensionne pour coop6rer avec la tete 
de la vis (3). De la m§me maniere, ledit element 
intermediaire traversant (10) presente sur sa. face 
superieure, lacjuelle est destin^e 3. recevoir ladite tige de 

15 liaison (2) , un second logement (12) concave, ledit 
logement (12) #tant dimensionn§ pour coop^rer avec ladite 
tige de liaison (2) . 

Le verrouillage du dispositif ainsi constitu^ est 
opiri par 1' intermediaire des forces exerc^es entre chacun 

20 des elements. Ainsi, le moyen de serrage (5) exerce une 
pression sur la tige de liaison (2) , qui elle-meme exerce 
une pression sur l'61ement intermediaire traversant (10), 
lui-meme exer^ant une pression sur le moyen d'ancrage 
osseux (3) • L'axe (6) traversant la tete (7) de ladite vis 

25 (3) exerce alors une traction sur la pi^ce receptrice (41) 
qui elle-meme exerce une traction sur la pidce de fermeture 
(42) par 1' intermediaire des ^paulements (422) de la piSce 
de fermeture ' (42) se fixant dans des ogives form§es dans la 
pidce receptrice (41) , la pidce de fermeture exergant S son 

30 tour une traction sur le moyen de serrage (5) par 
1' intermediaire du logement (423) filete. 

La figure 2 illustre une vue en perspective du 
dispositif de connexion (1) et de la tige de liaison (2) de 
35 la figure 1 assembles. 
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Le connecteur (4) est assemble avec la t^te (7) de 
la vis (3) par 1 ' intermediaire de I'axe (6), lequel 
traverse la t§te (7) de ladite vis (3) et coopdre avec les 
deux trous (414) pr^vus dans les branches (410, 411) du 
5 connecteur (4), lesdites branches (410, 411) 6tant 
disposees de part et d' autre dudit axe (6) . 

La pi^ce de fermeture (42) dudit connecteur (4) est 
positionnSe sur la piece riceptrice (41) compl6mentaire de 
telle sorte que la face intSrieure des branches (420, 421) 

10 de ladite pidce de fermeture (42) soit en contact avec les 
parois de raccordement (412, 413) de ladite partie 
receptrice (41) • La pidce de fermeture (42) refermee sur 
ladite piece riceptrice (41) supportant la tige de liaison 
(2), ladite tige de liaison (2) est alors maintenue et 

15 associee avec la vis (3) . 

L' interaction entre chacun des Pigments constituant 
le dispositif de connexion (1) selon 1' invention est 
represents sur la figure 3 laquelle illustre une vue en 
coupe dudit dispositif de connexion (1) assemble sur la 

20 tige de liaison (2) . 

En particulier, il apparait sur la figure 3 le 
blocage de la piece de fermeture (42) sur la piece 
receptrice (41) dudit connecteur (4) • Le blocage est 
realise par 1 ' intermediaire des epaulements (422) de la 

25 piece de fermeture (42) lesquels sont inseres dans des 
ogives formees sur les parois de raccordement (412, 413) de 
ladite pidce receptrice (41) 

Le dispositif de connexion (1) ainsi assemble 
30 permet d'obtenir du connecteur (4), lequel maintient 
ferraement la tige de liaison (2) , un mouvement de 
pivotement par rapport k ladite vis (3) selon deux 
directions, k savoir : un premier mouvement de pivotement 
parallele a la direction axiale de la tige de liaison (2) 
35 (debattement frontal dudit connecteur (4) sur ladite vis 
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(3)) et un mouvement de pivotement selon un axe 
perpendiculaire ^ la direction axiale de ladite tige de 
liaison (2) (d^battement sagittal dudit connecteur (4) sur 
ladite vis (3)), ce dernier pouvant etre augments d'un 
5 mouvement de pivotement lateral supplementaire . Ces 
diffSrents mouvements sont illustr^s sur les figures 4^7. 

En particulier, le d^battement frontal dudit 
connecteur (4) sur ladite vis (3) est montr4 sur la figure 
4, laquelle illustre une vue en coupe latirale dudit 

10 dispositif de connexion (1) ou, pour une meilleure 
comprehension du fonctionnement, seuls la pidce receptrice 
(41) dudit connecteur (4), I'^lement intermgdiaire 
traversant (10) et ladite vis (3) sont reprgsent^s. 

Comme explique pr6cedemraent , de par les dimensions 

15 et la forme respect ivement de la caviti (8) form^e au 
niveau de la t§te (7) de ladite vis (3) et dudit axe (6), 
il est possible de ggnerer audit axe (6) un mouvement de 
rotation perpendiculaire a I'axe de la tige de liaison (2) 
(dibattement sagittal) . Et la partie riceptrice (41) dudit 

20 connecteur (4), fixie sur ledit axe (6), pivote sur la t§te 
(7) de la vis (3). L'^lSment interm^diaire traversant (10), 
de par sa configuration, suit le pivotement de la partie 
receptrice (41) par rapport a ladite vis (3) en glissant 
sur la t§te (7) de ladite vis (3) sur laquelle ledit 

25 element intermediaire traversant (10) repose. 

Avantageusement , le d^battement frontal peut 
atteindre 180 degres. 

Le pivotement sagittal est repr^sente sur les 
30 figures 6 et 7, illustrant des vues en coupe de face du 
dispositif de connexion (1) selon 1' invention avec une tige 
de liaison (2) . Le pivotement sagittal peut s'effectuer, 
comme precise prgcgdemment , selon deux mouvements 
ind^pendants ou combines. 
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Afin de bien comprendre les deux mouvements 
sagittaux qui peuvent §tre effectues, il a ite represente 
sur la figure 5 une vue en coupe de face dudit dispositif 
de connexion (1) en position plane. Dans cette position, il 
5 apparait que I'axe (6) traversant la t§te (7) de la vis (3) 
pr^sente xme direction axiale paralldle k celle de la tige 
de liaison (2) , 

De cette position de repos, un premier mouvement de 
pivotement de ladite tige de liaison (2) peut etre obtenu 

10 par le glissement de 1' element intermediaire traversant 
(10) sur la t§te (7) de ladite vis (3) sur lequel ledit 
element intermediaire traversant (10) repose (figure 6) • Ce 
premier mouvement peut etre complete, comme I'illustre la 
figure 7, par un second mouvement de pivotement liS au 

15 pivotement de la portion convexe (60) de I'axe (6) dans la 
cavit6 (8) de la t§te (7) de la vis (3) . De m§me que la 
direction axiale de la tige de liaison (2) avait 6t€ 
modifi^e lors du premier mouvement de pivotement, il 
s'ensuit ^galement un changement de la direction axiale 

20 dudit axe (6) . 

II est bien entendu Evident que, bien que non 
represente, le mouvement de pivotement de I'axe (6) peut 
etre realise independamment d'un mouvement de pivotement 
dudit element intermediaire traversant (10) et 

25 s ' addit ionner S ce mouvement pour atteindre 
pref erentiellement un debattement angulaire de 60 degr^s. 



Afin de contr61er les mouvements de pivotement, 
qu'il s'agisse du pivotement frontal ou des pivotements 
30 sagittaux, il sera avantageux de proposer des surfaces de 
liaison, non pas nScessairement lisses, mais prSsentant 
avantageusement des reliefs. 

En particulier, il sera avantageux, en ce qui 
concerne le mouvement de pivotement frontal, d'utiliser un 
35 axe (6) pourvu de stries longitudinales (13) . Celles-ci 
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seront reparties, sinon sur toute sa surface, sur au moins 
la partie destinee a etre disposes dans la cavite (7) de 
ladite vis (figure 10) . 

II sera igalement avantageux que ladite vis (3) 
5 prisente une t§te (7) striee ou crantie cotnme illustre sur 
les figures 11 et 12. 

De ni§me/ 1' Pigment interm^diaire traversant (10) 
pourra presenter sur la surface en contact avec la tSte (7) 
de ladite vis (3) xine zone crantee ou striee (figures 8 et 
10 9) . 

La figure 13 illustre une vue en coupe en 
perspective du dispositif de connexion (1) pourvue d'line 
tige de liaison (2) selon un autre mode de realisation de 
15 1 ' invention . 

Dans ce mode de realisation, ledit dispositif de 
connexion (1) est constitu€ d'un moyen d'ancrage consistant 
en une vis (3), d'un connecteur (4) et d'un moyen de 
serrage (5) . 

20 Avantageusement , ladite piece riceptrice (41) 

comprend une surface d'appui (14) bomb^e sur laquelle la 
tige de liaison (2) est disposes. Le mouvement de 
pivotement obtenu au moyen de I'^l^ment intermediaire 
traversant (10) dans le mode de realisation precedent sera 

25 alors obtenu par le basculement de la tige de liaison (2) 
sur ladite surface d'appui (14). Dans ce mode de 
realisation, la vis (3) reste done libre en rotation 
frontale aprds serrage, et le cheminement des forces entre 
les elements constitutifs du dispositif de connexion (1) 

30 est op^rS comme suit : le moyen de serrage (5) exerce une 
pression sur la tige de liaison (2) , laquelle exerce xine 
pression sur la surface d'appui (14) de la surface 
r^ceptrice (41) , lac[uelle exerce \ine traction sur la piece 
de fermeture (42), elle-meme exergant une traction sur le 

35 bouchon de serrage (5) . 
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L' invention est decrite dans ce qui precede ^ titre 
d'exemple. II est entendu que I'homme du metier est a meme 
de realiser diffirentes variantes de 1' invention sans pour 
5 autant sortir du cadre du brevet. 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de connexion (1) pour I'osteosynthese 
rachidienne comprenant un moyen d'ancrage (3) osseux, un 
5 connecteur (4) desting k recevoir une tige de liaison (2) 
et assemble avec une extr€mit€ du moyen d'ancrage (3), 
ainsi qu'un moyen de serrage (5) pour immobiliser la tige 
de liaison (2), caract^ris^ en ce que I'assemblage du 
connecteur (4) et du moyen d'ancrage (3) est assure par un 

10 axe (6) traversant le moyen d'ancrage (3)/ ledit axe (6) 
constituant une liaison pivot, et en ce que le dispositif 
(1) comporte un moyen de stabilisation, dans le plan 
contenant la tige et le moyen d'ancrage, du connecteur par 
rapport au moyen d'ancrage Iprsqu'il est implante sur le 

15 patient, 

2 . Dispositif de connexion (1) selon la 
revendication 1, caract^ris6 en ce que ledit moyen de 
stabilisation est constitu§ par le fait que ledit axe (6) 
20 pr^sente une direction axiale parall^le k la direction 
axiale de ladite tige de liaison (2) , autorisant un degr^ 
de rotation axial seulement, k 1' exclusion d'un basculement 
dans le plan perpendiculaire a la tige. 

25 3 • Dispositif de connexion (1) selon la 

revendication 1, caracterise en ce que ledit moyen de 
stabilisation est constituS par le fait que ledit axe (6) 
prisente une direction axiale perpendiculaire a la 
direction axiale de ladite tige de liaison (2) et en ce que 

30 le dispositif comprend des moyens de blocage pour bloquer 
le mouvement de pivotement du connecteur (4) sur ledit 
moyen d'ancrage (3) . 

4 • Dispositif de connexion (1) selon la 
35 revendication 1, caracterise en ce que le connecteur (4) 
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coopere avec ledit axe (6) avec un degre de rotation par 
rapport a la direction axiale, et un debattement angulaire 
par rapport k au moins une direction perpendiculaire . 

5 5. Dispositif de connexion (1) pour I'ostiosynthdse 

rachidienne selon la revendication 4, caract^ris^ en ce que 
le connecteur (4) coopere avec ledit axe (6) avec une 
amplitude de rotation par rapport & la direction axiale 
comprise entre 90 et 180*^, 

10 

6. Dispositif de connexion (1) pour 1 ' osteosynthese 
rachidienne selon la revendication 4, caracterise en ce que 
1' amplitude du debattement angulaire par rapport a au moins 
une direction perpendiculaire est comprise entre 20 et 
15 60' . 

7 . Dispositif de connexion (1) selon la 
revendication 1, caract6ris6 en ce que la partie de I'axe 
(6) destin^e k Stre dispos^e dans ledit moyen d'ancrage (3) 
20 pr^sente une convexite repartie uniformement sur la 
circonf 6rence dudit axe (6) pour permettre un dibattement 
angulaire dudit axe (6) sur ledit moyen d'ancrage (3) par 
rapport a une direction perpendiculaire audit axe (6) . 

25 8 . Dispositif de connexion (1) selon la 

revendication 2, caracterise en ce que la partie de I'axe 
(6) destin^e a etre dispos^e dans ledit moyen d'ancrage (3) 
presente une convexity repartie uniformement sur la 
circonference dudit axe (6) pour permettre un debattement 

30 angulaire sagittal dudit axe (6) sur ledit moyen d'ancrage 
(3). 



35 



9 . Dispositif de connexion (1) selon la 
revendication 3., caracterise en ce que la partie de I'axe 
(6) destinee a etre disposee dans ledit moyen d'ancrage (3) 
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presents une convexity rgpartie unif ormement sur la 
circonf erence dudit axe (6) pour permettre un debattement 
angulaire frontal dudit axe (6) sur ledit moyen d'ancrage 

(3) . 

5 

1 0 .Dispositif de connexion (1) selon la 
revendication 2 ou 8, caractgris€ en ce que ledit 
connecteur (4) comporte une surface d'appui (14) sur 
laquelle la tige de liaison (2) s'appuie, ladite surface 
10 d'appui (2) etant configuree de maniere a permettre un 
mouvement angulaire sagittal suppl6mentaire de ladite tige 
de liaison (2) par rapport audit moyen d'ancrage (3). 

1 1 .Dispositif de connexion (1) selon la 
15 revendication pr^c^dente, caract^ris^ en ce que ladite 
surface d'appui (14) est de forme bombee. 

12 .Dispositif de connexion (1) selon la 
revendication 10, caractSris^ en ce que ladite surface 

20 d'appui (14) consiste en un §l#ment formant berceau dispose 
dans le connecteur (4) , ledit element formant berceau 
pr^sentant un logement inferieur (11) coop^rant avec le 
connecteur (4) de maniere a permettre le mouvement 
angulaire sagittal supplementaire, et un logement sup^rieur 

25 (12) destine k recevoir la tige de liaison (2) . 

13 .Dispositif de connexion (1) selon la 
revendication 2 ou 8 , caract6ris4 en ce que le connecteur 

(4) est traverse par un #16ment interm^diaire (10) recevant 
30 ladite tige de liaison (2) , ledit 616ment intermSdiaire 

(10) traversant prSsentant un logement inferieur (11) 
coop6rant avec 1' extremity dudit moyen d'ancrage (3) de 
maniere a permettre le verrouillage de tous les degres de 
liberte de rotation dudit dispositif (1) . 



35 
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14 .Dispositif de connexion (1) selon la 
revendication precedents, caract^rise en ce que ledit 
element intermediaire (10) traversant presente une face 
sup^rieure de forme bombee permettant le mouvement 
5 angulaire sagittal de ladite tige de liaison (2) par 
rapport audit connecteur (4) . 

1 5 -Dispositif de connexion (1) selon la 
revendication 11, caracterise en ce que ledit element 
10 traversant consiste en un element traversant formant 
berceau (10) permettant le mouvement angulaire sagittal de 
ladite tige de liaison (2) par rapport audit connecteur 
(4) . 

15 1 6 .Dispositif de connexion (1) selon I'une 

quelconque des revendi cat ions 13 ^ 15, caract6ris6 en ce 
que le logement inf^rieur dudit Sl^ment intermediaire 
traversant (10) presente au moins une zone crantee ou 
striee. 

20 

1 7 . Dispositif de connexion (1) selon I'une 
quelconque des revendi cat ions 13 a 16, caracteris^ en ce 
que I'extremite du moyen d'ancrage (3) est sur tout ou 
partie crantee ou stride, 

25 

1 8 .Dispositif de connexion (1) selon la 
revendication 3 ou 9, caracteris^ en ce que les moyens de 
blocage consistent en une piece traversant le connecteur 
(4 ) , ladite pidce traversante pr^sentant une face 
30 inf^rieure constitute d'un logement cooperant avec 
I'ext remits dudit moyen d'ancrage (3) et une face 
suptrieure recevant ladite tige de liaison (2) , de mani^re 
& permettre le verrouillage de tous les degres de liberte 
de rotation dudit dispositif (1) . 



35 
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1 9 .Dispositif de connexion (1) selon la 
revendication pricedente, caract^rise en ce que la face 
superieure est de forme bombee. 

5 2 0 .Dispositif de connexion (1) selon la 

revendication 18, caracterise en ce que la piece 
traversante consiste en un element formant berceau lequel 
presente sur sa face superieure xm logement recevant ladite 
tige de liaison (2) . 

10 

2 1 . Dispositif de connexion (1) selon 1 * une 
quelconque des revendi cat ions 18 a 2 0, caracterise en ce 
que le logement de la face inferieure de ladite pidce 
traversante est au moins en partie crant6e ou striee. 

15 

2 2 . Dispositif de connexion (1) selon I'une 
quelconque des revendi cat ions 18 k 21, caract6ris^ en ce 
que I'extr^mitg dudit moyens d'ancrage (3) en contact avec 
la pidce traversante est au moins en partie crant^e ou 

20 stride. 

2 3 • Dispositif de connexion (1) selon I'une 
quelconque des revendications precedentes, caracterise en 
ce que ledit axe (6) presente sur tout ou partie de sa 

25 surface des stries longitudinales (13) • 

2 4. .Dispositif de connexion (1) selon I'une 
quelconque des revendications precedentes, caracterise en 
ce que ledit axe (6) traverse I'extr^miti du moyen 

30 d'ancrage (3) et coopdre avec deux trous (414) pr^vus dans 
des branches (410, 411) du connecteur (4) lesguels 
presentent des sections complement aires & la section de 
I'axe (6), lesdites branches (410, 411) etant disposees de 
part et d' autre dudit axe (6). 
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2 5 . Disposit if de connexion (1) selon 1 ' une 
quelconque des revendications precedentes, caracterise en 
ce que le moyen d'ancrage (3) est une vis (3) laquelle 
pr§sente une partie filet^e (9) et une tSte sph^rique (7) 
5 pourvue d'une cavit€ (8) pour recevoir en partie ledit axe 
(6) cylindrique. 

2 6 .Dispositif de connexion (1) selon I'une 
quelconque des revendications pr^c^dentes, caractiris# en 

10 ce que le connecteur (4) est constitue d'une piece 
receptrice (41) en forme sensiblement de U destinee a 
recevoir une extremite dudit moyen d'ancrage (3) pourvu de 
I'axe (6) et la tige de liaison (2), et d'une piece de 
fermeture (42) en forme de U inverse, ladite piece de 

15 fermeture (42) venant s'etnboiter sur la piece receptrice 
(41) pour maintenir la tige de liaison (2) sur la partie 
receptrice (41) dudit connecteur (4) par 1' interm^diaire 
dudit moyen de serrage (5) . 

20 2 7, SystSme pour ost^osynthdse sur la colonne 

vertebrale, en particulier pour la stabilisation des 
vertdbres comprenant au moins une tige de liaison (2) et au 
moins deux dispositif s de connexion (1) selon I'une 
quelconque des revendications precedentes, lesdits 

25 dispositif s de connexion (1) etant susceptibles d'etre 
chaciin ancr^s dans une vertebre. 
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